
 
 
 
 
Modelo simple de caída          

 

Referencias: 

Vo: velocidad inicial. 

Vx: velocidad en el eje las abscisas, de módulo constante. 

Vy: componente de la velocidad en el eje de las ordenadas. 

h: altura de caída. 

s: distancia horizontal de caída. 

V: módulo de la velocidad de caída. 

tv: tiempo de vuelo. 

g: aceleración de la gravedad. 

 

  Vo = Vx (constante) 

 

 

 

 

 

 

 

 

Si ho = 0, y como Vyo = 0 
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Consideraciones del modelo: 

1) Se considera que el ángulo de salida del vehículo respecto a la horizontal, es cero. 

2) El modelo desprecia el rozamiento del aire. 

3) Se considera el vehículo como un cuerpo de masa concentrada. 

4) No se considera la rotación del vehículo. 

 

__________________________________________________________________________________________ 

 

[Doctos Consultora no asume ninguna responsabilidad por el uso incorrecto del presente modelo físico. Los resultados y sus aplicaciones 

dentro de litigios en fueros civiles y penales, son responsabilidad directa del funcionario/perito que las empleas]. 
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 [Extracto del libro: Modelos Físicos para Accidentología Vial, Autor: Gustavo A. Enciso - Editorial Doctos - 1a ed, 2012.- ISBN 987-

26183]. 
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